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Ecole de Formation
M écatronique : Recherche et Applications
Beyrouth, du 7 au 9 février 2005

Objectif

Dans le cadre de la formation permanente des enseignants de I'Université Libanaise, la Faculté de
Génig, le CNRSL, I'Universté de Versailles Saint Quentin en Yvelines et avec le soutient de I’ Agence
Universitaire de la Francophonie, organisent une école sur le theme: Mécatronique en Recherche et
Industrie.

Il sagit de sensibiliser les auditeurs aux problemes liés a la Mécatronique et la Robotique et de
présenter 'état actuel des recherches dans ce domaine.

La troisiéme journée est dédiée a la présentation des applications des technologies dans le domaine du
handicap.

Cette école comporte deux parties :
1 — Formation (le matin) : un enseignement de type universitaire de 3 heures par jour portant sur
les notions de base du theme de la journée.
2 — Information (I’ aprés-midi) : des séances de travail organisées sous forme de séminaires, de
communications orales et des tables rondes.

Ce cycle de formation/information sadresse a un auditoire trés large : enseignants, chercheurs, experts
et décideurs des organismes publics et prives, aux étudiants de maitrise, de génie et de post-maitrise des
disciplines techniques diverses.

Président d'honneur : Professeur Sylvie FAUCHEUX,
Présidente de I'Université de Versailles Saint-Quentin en Yvelines.

Comité préparatoire:
Yasser Alayli (France), Eric Monacelli (France)
Rafic Younes, Khalil Khoury, Hussein Hussein (Liban).

LIBAN : Faculté de Génie, Université libanaise. Email : zoaeter @ul.edu.lb
FRANCE : Université de Versailles Saint Quentin, Laboratoire LIRIS. Email : alayli@liris.uvsq.fr

Lesinscriptions doivent se faire avant le 31 janvier 2005

Universités participantes: UTC, ENSMM, CNAM, I3S, IRISA, |PM


mailto:zoaeter@ul.edu.lb
mailto:alayli@liris.uvsq.fr

Séance d’ouverturele 07 /01 / 2005 de 09h00 a 09h30.

Jour 1 (07/01/ 2005): Modédlisation et Bio-Robotique
| nter venants : F.B. Ouezdou, R. Younés, Y. Hamam, M. K halil, P. Y. Glorennec

Themes:
09h30-—-09h45 Rafic Younés: Présentation de la Mécatronique
09h45 —10h45 Fethi Ben Ouezdou : Simulation réaliste et applications aux robots

humanoides

10h45-11h30 Rafic Younés: Préhension et manipulation
11h30-12h30 Yskandar Hamam : Modéle comportementale du muscle
13h30—-14h30 Mohammad K halil : Classification des signaux E.M.G.
14h30—-15h30 Pierre Yves Glorennec : Approches par techniques d’apprentissage

Jour 2 (08/01/2005): Capteurs, M étrologie et Evaluation des défauts
I ntervenants: Pr. Y. Alayli, P. Wagstaff, S.Topcu, |. Chéhadé, H. Noura

Themes:
09h30—10h30 Yasser Alayli : Capteurs— Méhodologie de conception et d’intégration
10h30—-11h30 Peter Wagsstaff : Diagnostics par mesures fréquentielles
11h30-12h30 Khaled Khalil : Les capteurs piézoélectriques en matériaux composites
13h30—-14h30 Imad Chéhadé: Métrologie et Controle de qualité au Liban
14h30—-15h30 Suat Topcu : Balance du Watt : équivalence fréquentielle du kilogramme

étalon

15h30—-16h30 Hassan Noura : Tolérance et diagnostic des défauts

Jour 3 (09/01/ 2005): Technologie et Handicap
Intervenants: E. Monacdlli, J.Y. Tigli, G. Xanthopolos, |. M ogharbel, G. Aziz, P.Y. Glorennec

Themes:
09h30—-10h30 Eric Monacelli : Assistance a lalocomotion : interface et aides techniques
10h30—-11h00 Georges Xanthopolos: Appareillages pour handicap ; L ‘expérience de

["association ARC-EN-CIEL

11h00—12h00 Jean YvesTigli : Déficience sensorielle
12h00—-12h30 Georgina Azziz : L expérience des ergothérapeutes au Liban
13h30—-14h30 Pierre YvesGlorennec : La commande intelligente de prothéses de main
14h30—-15h00 Imad Mougharbel : Plate-forme de recherche pour handicap

En coopération avec le Laboratoire d’'Instrumentation et de Relations Individu Systeme (LIRIS) a I'Université de
Versailles-Saint-Quentin-en-Yvelines et avec le Centre d’Innovations Technologiques (CIT) de I'hopital
Raymond Poincaré, il sera discuté, aussi, au cours de cette journée le projet de la mise en place au sein de la
Faculté de Génie a I'Université Libanaise, d'un « CENTRE DE RECHERCHES POUR L’ INNOVATION ET
L’ADAPTATION TECHNOLOGIQUE POUR HANDICAPES (C.R.LA.T.H.) ».

L’objectif de ce centre serait de mener des recherches scientifiques sur le développement de produits utiles
aux handicapés libanais. Ces recherches vont nécessairement toucher a plusieurs domaines techniques tel que
I'assistance a la locomotion, la bio-mécanique, le modéle humanoide, la télé-assistance, la domotique, la
bureautique et bien d’autres.
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Compterendu de
I’Ecole de Formation Mécatronique : Recherche et Applications
Journées 7, 8 et 9 février 2005-02-24
Salle deréunion- Présidence de I'Université Libanaise, Beyrouth

Sur une proposition de Monsieur Ibrahim KOBEISSI, Président de I’ Université Libanaise, en étroite
collaboration avec I’ Université de Versailles Saint-Quentin, sous la responsabilité de Monsieur le Doyen
de la Faculté de Génie de I'Université Libanaise e avec le soutien de I'Agence Francaise de
Francophonie, une Ecole de Formation s est tenue a la Présidence de I’ Université Libanaise (Beyrouth)
le7, 8 et9février.

La thématique générale de cette école est la mécatronique et ses applications en recherche et
développement. Plusieurs enseignants-chercheurs libanais, syriens, et francais ont assistés a cette
premiére manifestation scientifique ayant la mécatronique pour théme.

La premiére journée a consisté a présenter |'état actuel de la recherche en robotique et biorobotique
avec leur modélisation. Dans la deuxiéme, la conception des systémes instrumentés et leur métrologie a
été présentée. Enfin la troisiéme journée a été dédiée ala présentation des applications des technologies
dans le domaine du handicap.

Aprés deux bréves allocutions d’ usage prononcées par MM Mohamed Zoaeter, Doyen de la Faculté de
Génie, et M. Gérard Caudal, vice-Président de I'Université de Versailles Saint-Quentin chargé de la
recherche scientifique, un tour de table entre I’ensemble des chercheurs présents s est effectuée pour
planter le décors et savoir qui fait quoi (who's who) en mécatronique. Cette maniére de procéder
montre la volonté des organisateurs, deés le début, de rendre les communications et les présentations
interactives.

M. Rafik Younes a ouvert les journées en dissertant autour de la définition de la mécatronique qui peut
étre résumé par :

La mécatronique est l'intégration de I'dectronique et de la technologie informatique dans les
sysemes meécaniques. Cette combinaison permet de réaliser des machines nettement plus
performantes: plus rapides, plus précises, générant moins de vibrations, plus silencieuses, plus
compactes, plus modulaires, plus flexibles, plus écol ogiques et moins colteuses.

La premiére journée a été réservée a la Biorobotique : comment les chercheurs scientifiques peuvent
étudier, simuler et mettre en ceuvre un humanoide. Encore faut-il comprendre le fonctionnement d’un
étre humain. Le LIRIS éudie, par exemple deux fonctions principales chez I'homme qui sont la
manipulation et la marche.

Ceci se fait en modélisant le comportement dynamique des muscles puis validé ultérieurement par des
relevées expérimentales (EMG) d’un muscle en action.

La deuxiéme journée a été consacrée aux capteurs, métrologie et évaluation des défauts. Plusieurs
intervenants dont des chercheurs du Bureau National de Métrologie en France et de I'Institut de
Recherche Industrid Libanais ont présenté les derniers travaux dans le domaine de la normalisation et
des unités de mesures. Le kilogramme étalon est sujet, aujourd’ hui a des expérimentations pour son
futur remplacement par une mesure fréquentielle. En effet le kg aind que ses cinquante étalons
secondaires ne sont plus ce qu'’ils étaient lors de leur fabrication en 1889.



Le Handicap a été la vedette de la troiséme journée. Plusieurs associations et ingtitutions libanaises ont
répondu présent a cet appel. Cette journée, alimentée par une premiére conférence sur I’ activité du
LIRIS en relation avec I'Hépital R. Poincaré & Garches (hopital spécialisé dans le handicap) a eu un
écho au niveau de la Faculté de Santé de I'Université Libanaise et de I'association arc-en-ciel. Des
programmes communs ont été mis en ceuvre et une demande de création au sein de I'Université
Libanaise d'un centre « le CRIATH » qui S occuperait de cette thématique. |l s agit bien de mettre en
ceuvre, au Liban, une recherche sur les systémes intelligents d' aide aux handicapés.

Une table ronde a été programmée pour cléturer ces journées. Les points suivants ont &€ releves :
1 — Bonne organisation de |’ Ecole,

2 — Refaire la prochaine Ecole dans les locaux de la Faculté de Génie,

3 —Lasdle utilisée, pour cette Ecole, est convenable pour un public réduit,

4 — Bonne qualité des exposés,

5 — Appréciation jugé positive pour la présence de la Faculté de Santé de I’ Université Libanaise et
|"association ARC-EN-CIEL,

6 — Ladurée d une heure par exposé est assez appreciée,

7 — Proposition d'exposer des projets de fin d' Etude réalisés au Liban dans le domaine de la
Mécatronique,

8 — Quelques contacts ont eu lieu, mais des projets de coopération restent a définir,
9 — Laprésence des chercheurs et étudiants libanais est considérée insuffisante,

10 — La thématique « Handicap » de la Mécatronique constitue un champ d’ activité assez important au
Liban,

11 — Le mélange libanais et francais des intervenants dans I Ecole, est fort apprécié,
12 — Ladurée de trois jours pour ce type d activité est assez conseillée,

13 — Le financement de la recherche et des projets scientifiques st probléme majeur, 11 st indispensable
de chercher les moyens appropriés.

14 — L’ aspect pluridisciplinaire est a encourager dans les écoles futures,

15 — Laprésence des associations publiques et industrielles est a favoriser dans les écoles futures.





